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B e ‘!‘ ‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘‘ 1T 38 POLOZKA KS CISLO SOUCASTI POPIS
| 1 2 TR 4HR 50x2-750 Horni jekl 1
! 2 2 TR 4HR 50x2-650 Horni jekl 2
N | 3 4 |TR 4HR 50x2x750 Jeklova noha
| 4 4 PFiruba pro nohu 100x100x10
i 5 2 TR 4HR 50x2x550 Jeklova podpora 1
! . 6 2 TR 4HR 50x2x650 50x2x650
A ! (] Drsnost povrchu Hrany Méfitko |Presnost ISO 2768-mH
4 \ | , _+ ’]6 Promitani E]@
$ ] I { i_/ ' Sesfava
Material Polotovar Hmotnost 26,7 Kg|Chrénéno podle ISO 16016
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